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I. A MAGYAR MÉRNÖKAKADÉMIA (MMA) 2020-Évi AJÁNLÁSAI 
A HAZAI KÖZLEKEDÉSMENEDZSMENT FEJLESZTÉSÉHEZ

A projektet összeállító szakemberek: 

• Dr. Péter Tamás, 

• Dr. Lakatos István, 

• Dr. Rohács József, 

• Dr. Rohács Dániel, 

• Dr. Tettamanti Tamás, 

• Dr. Varga István, 

• Dr. Bóna Krisztián, 

• Götz Sándor,

• Bóta János

Készült az MMA INNOKATALIZÁTOR 2020 Programját támogató 

NKFIH ED_18-1-2019-0016 számú szerződés keretében

Budapest, 2020. április 15.

Az anyag terjedelme: 106 oldal
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A 2020. évi Közlekedésmenedzsment Programban javasolt 
fejlesztésekkel kapcsolatos területek

1. Fejezet: Vasúti – közúti közlekedés, járművek és biztonság
Dr. Lakatos István professzor, Széchenyi István Egyetem, dékánhelyettes, Közúti és Vasúti
Járművek Tanszék vezetője

2. Fejezet: A magyar légiközlekedés és repülőgépipar fejlesztésének támogatása
Dr. Rohács József professzor és Dr. Rohács Dániel docens, BME Vasúti Járművek, 
Repülőgépek és Hajók Tanszék vezetője 

3. Fejezet: A hazai vízi közlekedés modern irányítása és bevezetésének hatása 
Dr. Péter Tamás kutatóprofesszor, BME Közlekedés- és Járműirányítási Tanszék, Götz
Sándor, Eötvös Loránd díjas hajóépítő mérnök, gépészmérnök és Bóta János, okl. vill. 
mérnök, szakmérnök

4. Fejezet: Közúti és városi közlekedés irányítása
Dr. Tettamanti Tamás docens és Dr. Varga István docens, gazdasági dékánhelyettes, BME 
Közlekedés- és Járműirányítási Tanszék 

5. Fejezet: Logisztikai hálózatok fejlesztése 
Dr. Bóna Krisztián docens, BME Anyagmozgatási és Logisztikai Rendszerek Tanszék 
vezetője
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VASÚT

• Fontos az alapvető szabványosítás, egységesítés

• Az egyetemes szolgáltatók, értékesítési platformok, multimodális all-in-one
ajánlatok

• Digitalizálás, az információs és kommunikációs technológiák, automatizálás 

• Sokféle szereplő és mobilitási koncepció

• A közösségi közlekedés individualizálása 

KÖZÚT

• Zéró kibocsátású járművek

• Magasan automatizált/autonóm járművek

• Összekapcsolt (connected) járművek

• Az új mobilitási szolgáltatások, az integrált közlekedési 
és szállítási rendszer részeként.
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Három átfogó projektjavaslat a légiközlekedés és repülőgépipar fejlesztésének támogatására:

• Operátorok szubjektív döntéstámogatói rendszerének fejlesztése
– megvizsgálhatja a különböző környezetben dolgozó operatorok terhelési formáit,

– a munkakörnyezetbe integrálható mérő és felügyeleti érzékelőket fejleszthet,

– meghatározhatja az operátorok terhelésmenedzsmentjét, és

– kidolgozhat egy általános operator döntést támogató rendszert.

• Drón kompetencia központ
– földi és légi tesztelés,

– drón pilóta képzés (hobby, kereskedelmi és katonai / védelmi vonalon),

– katonai / védelmi felhasználás,

– üzletfejlesztés (drón alapú szolgáltatások üzleti modelljének tervezése,

– műszaki / technológiai / üzleti megvalósíthatósági tanulmányok),

– szabályozási kérdések.

• Városi légi közlekedés irányítása
– kidolgozza a városi légiközlekedés irányításának az elveit,

– kifejleszti a szükséges modelleket, úgy mint a drón követési modelleket, a

– formációban repülés modelljeit,

– kifejleszti a konfliktus-detektáló és elkerülő mesterséges intelligencia alapú

– modelleket,

– integrálja a légi és a földi közlekedési rendszert,
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Teszt-üzemi javaslat

• önálló diszpécser központot alkalmas legyen 24 órás emberi operatív 
beavatkozásra

A fejlesztési projekt célkitűzései

• illeszthető legyen a jelenleg már fejlesztés alatt álló “intelligens bójarendszer” 
szerkezetébe (KÖVIM-RSOE CEF projekt)

• telepíthető legyen a Balaton, Velencei-tó és a Tisza-tó területére

• tegye lehetővé baleset esetén, az adott hajó főbb berendezéseinek,

• diagnosztikai állapotának, valamint a személyzeti beosztások aktuális lekérdezését

• …

Központi forgalomirányítás fejlesztése

• Diszpécser központ fejlesztése

• Vízi járművek egymásközi és műtárgyakhoz kapcsolódó mozgásának automatikus 
irányítása

• Automatikus irányító központ fejlesztése, optimális vízi irányító rendszer telepítése
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1. Korszerű autópálya forgalomirányítása:
– VJT alapú, dinamikus sebességkorlátozás alkalmazása.

– Felhajtórámpa-szabályozás alkalmazása.

– Forgalommonitor és automatikus incidens felismerő rendszer kiépítése.

– A városi hálózatok és a bevezető gyorsforgalmi utak összehangolt irányítása szükséges.

2. Forgalmi monitor rendszer kiépítése:
– A forgalomirányító rendszerekhez korszerű forgalmi mérőrendszert kell kialakítani

– megfelelő számú detektorral.

– A mérőrendszerrel párhuzamosan adatfúziós módszereket alkalmazó előrebecslő

– rendszert kell kifejleszteni.

– Az utazók online felületen történő informálása szükséges a forgalmi állapotokról.

– Hasonlóképpen, megfelelő API fejlesztésével és annak publikus megosztásával

– alkalmazásfejlesztési szinten is lehetővé kell tenni a forgalmi és irányítási adatok

– felhasználását.

3. Forgalommodellezés:
– Elsőként a hazai nagyvárosok esetében, ahol ezzel egyúttal új és modern

– forgalomirányító rendszerek létesítése is megkezdődhet.

– Ezt követően, a teljes magyarországi úthálózat pontos forgalmi modelljét kell

– elkészíteni, mind mikroszkopikus, mind makroszkopikus szinten.

MMA INNOKATALIZÁTOR 2020-2022 PROGRAM
KÖZLEKEDÉSMENEDZSMENT ANYAG

Közúti és városi közlekedés irányítása

MMA Közgyűlés 2022. Május 18.



• Elektronikus fuvar- és raktárbörzék

• Logisztikai hálózat struktúrájának újraértékelése, a komplexitás és a 
robusztusság szempontjai alapján

• Desztinációk sok járművel való ellátásának optimalizálása különböző 
célfüggvények (pl. megtett út, költség) szerint

• További közlekedési alágazatok hozzáadott értékének és teljesítményének 
intenzifikálása

• Távfelügyelettel is irányítható ún. sötétraktári rendszerek fejlesztése

• Úgynevezett gateway-koncepció alapú lokális ellátó rendszerek 
létrehozása

• Autonóm módon működő eszközök használata (Vezető nélküli targoncáink 
(Automated Guided Vehicles – AGV, drónok)
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• A közlekedési alágazatok esetén megállapítható, hogy napjainkban
rendkívüli mértékben megnőtt az igény minden területen
– a korszerű szállítás,
– a legújabb technikai megoldások és
– a modern irányításelmélet alkalmazására, azaz röviden az

innovációra.
• Alapvető feladatuk a folyamatok optimális lebonyolítása, amely a 

modern irányításelmélet széleskörű kiterjesztésével érhető el. 
• Hasonlóan számolni kell a folyamatosan fejlődő autonóm 

járműtechnológiákkal is, hiszen a ma kiépített infrastruktúra már a 
"holnap járműveit" fogja szolgálni.

• A kidolgozott öt fejezetben szereplő projektek az elmúlt évben 
szép fejlődést mutattak fel. 

A legjelentősebb előrehaladás: 
3. fejezet: Hazai vízi közlekedés modern irányítása projekt
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• Az MMA ezen a területen javaslatot fogalmaz meg:
– A közlekedés-innováció területén a magyar irányításelméleti eredményekre

alapozva, kiemelt fejlesztés elindítását javasolja.
– Ez a javaslat az MMA kiváló műszaki szakembereinek bevonása mellett, a SZTAKI, a

BME és a HungaroControl Zrt. bevonásával kíván részt venni az projektek
megvalósításában.

– Javaslatunk, a dunai hajózási forgalom intelligens irányítására vonatkozó irányító
központ létesítése.

– Az irányító központ, mesterséges intelligenciát, modern irányítás-elméletet és a nagy
kapacitású 5G hálózatot felhasználó információs rendszer alkalmazásával működik, a
dunai hajózási szakaszt tekintve, északon a 1659,74 folyam km és délen az 1633
folyam km között folyószakaszon, Budapest térségében.

• A jelenlegi dunai folyami-forgalmi helyzet nagy baleseti kockázatot hordoz
magában Budapest térségében.
– Közelmúltbeli Hableány-tragédia
– A 6-8000 tonnás veszélyes áru-forgalomi konvojok

nagy veszély a híd-pilléreknél történő ütközés esetén.

– A javasolt fejlesztés világszínvonalú megoldás jelent.
– Irányításelméleti tanulmányokat folytató

műszaki szakemberek képzése.
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• A fenti témakörbe tartozó DunaInfoControl® -név alatt, kidolgoztuk az

innovatív kutatási-fejlesztési projektünket.

• A projektünk befogadásra került a „Digitális Megújulás Operatív Program”

keretébe - a digitális fejlesztésekkel kapcsolatos tervek körébe.

• Ennek során, a Projekt-tervet megküldtük a MINISZTERELNÖKI

KABINETIRODA Európai Uniós Fejlesztések Végrehajtásáért Felelős

Helyettes Államtitkárság részére.

• A konstrukcióról szóló dokumentumot a DIMOP (Digitális Megújulás

Operatív Program Plusz) áttekintette. A hozzánk megküldött észrevételeiket

teljes mértékben figyelembe vettük.

• Ezt követően az anyag 2021.01.07-én befogadásra került az alábbi

regisztrációval:

• Sablon sorszám: DIMOP_PO3_005; Sablon fájlnév: PO3_325_v2.docx

MMA Közgyűlés 2022. Május 18.
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II. A MAGYAR MÉRNÖKAKADÉMIA (MMA) 2022-Évi AJÁNLÁSAI 
A HAZAI KÖZLEKEDÉSMENEDZSMENT FEJLESZTÉSÉHEZ

Szerzők:

• Dr. Péter Tamás, 

• Dr. Háry András, 

• Dr. Lakatos István

• Dr. Szauter Ferenc, 

• Dr. Vadvári Tibor, 

Az anyag terjedelme: 107 oldal.
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Tartalomjegyzék

1. Fejezet Integrált közlekedés kutatás és fejlesztés a városi forgalmi és környezeti 
terhelések csökkentésére

2. Fejezet Makroszkopikus forgalmi modell bázisú analízis és adatbank a levegő
és zajszennyezés csökkentésére

3. Fejezet Tartományszintű optimális közúti forgalomirányítás a környezetterhelés 
csökkentésére

4. Fejezet Hálózati áthaladás vizsgálata és a trajektória értéke 

5.   Fejezet IDM (Intelligens Vezetői Modell) modell-bázisú vizsgálata önvezető 
járműveknél az összetartozó sebesség és kormányzási szögjelek 
alapján.

6. Fejezet IDM-modell a forgalmi paramétereinek optimálása az autonóm 
járművek vezetés-támogatására

7. Fejezet Az Univerzális IDM-modell matematikai felírása és alkalmazási területe
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• Az anyag, a városi forgalommal és légszennyezéssel kapcsolatos problémákat 
tárgyal. 
A vizsgálatok a városi közlekedési hálózatok komplex dinamikus rendszerét veszik 
figyelembe. 

• Ezzel kapcsolatban, Zalaegerszeg városi közlekedésének forgalmi optimálását
javasolja az ehhez kapcsolódó innovációs tevékenységek végrehajtásával.
A javasolt fejlesztés integrált megközelítéseket és módszereket alkalmaz.
A munkához kitűnő lehetőségeket biztosít, hogy Zalaegerszeg város deklaráltan
törekszik az intelligens város megvalósítására, amely jól kapcsolódik a közlekedés
területén ehhez a projekthez.

• Ezeknek a speciális dinamikus rendszereknek közös sajátosságuk, hogy alapvető 
kritérium a folyamatok optimális lebonyolítása, amely egyszerre jelent komoly 
műszaki-környezeti és gazdasági kihívásokat. 
Az anyag elméleti részei egyaránt tartalmazzák a tartományszintű és a trajektóriák
menti problémák vizsgálatát.
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Folynak a megbeszélések a műszaki – technikai fejlesztésekért felelős 
Dr. Vadvári Tibor alpolgármester úrral.

Az általunk megadott  CÉLKITŰZÉSEK az alábbiak: 

• 1. cél: a hatékonyság, az integrált megközelítés, új stratégiák és gyakorlatok 
megvalósítása. Ezért a nagyméretű bonyolult problémák modellezésére új 
paradigmákon alapuló dinamikus modellt alkalmazunk, és új elvű optimális 
irányítási módszerek bevezetését javasoljuk.

• 2. cél: a nagyméretű közúti hálózatok dinamikus modellezésre kifejlesztett és
validált kutatási modell ipari továbbfejlesztése a város részvételével. A
továbbfejlesztett alkalmazást felhasználóbarát módon kell bevezetni a
nagyméretű közlekedési hálózatoknál a városokban, a szennyező források
feltárására az intelligens közúti hálózatok esetén a valós idejű irányítási
feladatok végrehajtásánál.

• 3. cél: az alacsony kibocsátás érdekében a hatékony alkalmazási lehetőségek 
feltárása a közúti ás városi forgalmi folyamatok vizsgálatánál és ezzel 
kapcsolatos átfogó rendszerterv elkészítése az intelligens városi hálózati 
közlekedéséhez.
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4. cél: a városi trajektóriák menti komplex környezetterhelés analízisére gyorsított 
módszerek kifejlesztése.

5. cél: a szükséges adatbank létrehozása a naprakész városi környezeti, közlekedési hálózati 
folyamatok online tárolására és irányítására. Monitoring-rendszer, szakértői-rendszer 
működtetésére. Vezetők számára a lakosságot tájékoztató publikus rendszer 
működtetésére. Ennél a munkapontnál kihasználjuk a nagypontosságú, dinamikus 
térképek alkalmazásait is, a fejlett GNSS-t és a számítási felhőn alapuló technológiákat.

6. cél: a technológiai fejlesztések és a fejlett értékelési eszközök integrációja. 

7. cél: az adatfeldolgozáshoz vegyes mérőrendszerekre támaszkodó forgalmi adatgyűjtő 
technológia fejlesztése, a technológiai és a nem technológiai, innovatív megoldások gyors 
piaci bevezetése.

8. cél: a forrásazonosítást szolgáló, egyidejűleg 5 paraméter (járműsűrűség, CO, NOx, CO2

szálló por, korom) meghatározására alkalmas, gyors mérési módszer továbbfejlesztése, 
alkalmazása, validálása és hasznosítása, a levegőszennyeződés eredetének és térbeli 
eloszlásának feltérképezése.

MMA Közgyűlés 2022. Május 18.



2424

MMA INNOKATALIZÁTOR 2020-2022 PROGRAM
KÖZLEKEDÉSMENEDZSMENT ANYAG


